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Tausta ja tutkimuksen vahvuudet

Haastattelututkimus kesa-elokuun 2025 valisena aikana.
Mukana 50 Ponsse harvesterinkuljettajaa kautta maan.
= Tutkimuksen tavoite:

- Selvittaa, miten hakkuutyon aikana tieto tulisi esittaa kuljettajille? | | gg;;g;;m

- Miten kuljettajia tulisi avustaa tyossaan? b

= Haastattelut toteutettiin kasvotusten. « 1 gEREEED!

\
EN gVENTER 2

Tutkimuksen vahvuudet:
= Laaja ja edustava otanta eri puolilta Suomea.

= Haastattelut kasvokkain aiheen ymmartamisen varmistamiseksi. /"
= Puolistrukturoitu ja monipuolinen haastattelulomake yhdistaen Copilot Al
avoimet kysymykset ja Likert-asteikot
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Tulokset

Tiedon esittaminen ja tyon haasteet
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Tulevaisuuden kuljettajaa avustavien jdrjestelmien
tiedon esittéiminen

Tarpeellisuus (Tulevaisuuden avustava jarj.)
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A. Kehityskohteet 5 B.vahvuusalueet = Kuljettajat toivovat, etta tieto esitetaan jo
st Ponaban nykyisin ohjaamosta loytyvien nayttojen
45 . % avulla.
HarvenuT
&, iaisetpun RUIP = Nayttdjen maaraa ei tarvitse lisata.
AjoUsuun e :
" " Nerastor o Pzréé,\fay = 2D-kartta ja 3D maisemamalli tuloksissa
§ o} oTe oPOIun o SaastoPtun = 2 11
% TyskohdM ‘ wsothr| o 3D maise |lahella toisiaan. o
82 25 3 we | e3s 4 45 s = Uudet ratkaisut HUD-naytto ja AR-lasit
— PystylahoPtun Visualei 2D kartta . .
Suuretptur? saivat heikomman vastaanoton.
MaalahoPtun ° HUD 3 .
I N = Aadniohjaus ei ollut kuljettajien mielesta
varhapun o KUl HONe tarpeellinen.
AR-lasit
¢ Aani kone -> Kulj
C. Alhainen prioriteetti 2 Toimivuus D. Ylisuoritusalue
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\ Mitka asiat koet haastavimpina tyossasi talla hetkella?

,
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= Taulukot sisaltavat kolme

Haasteet tyopistetasolla (n = 47) harvesterinkuljettajien useimmin mainitsemaa

Raivaamattomuus ja aluskasvillisuus - —— 5 haastetta kunkin tyon suunnittelutason osalta.
Nakyvyys ja ergonomia I 10 L ) )
Harvennus ja hakkuuty —— g = TyoOpistetasolla haasteena raivaamattomuus ja

0 2 4 6 &8 10 12 14 16 aluskasvillisuus.
Haasteet tydnakematasolla (n = 58) = Tybnakematasolla haasteena nakyvyys ja
valaistus.

Nakyvyys ja valaistus I 1 5

Ajourasuunnittelu T — T 1( = Ty('jmaatasolla useita haasteita.

Maasto ja kantavuus I 7

= Kuljettajat toivoivat avustavia jarjestelmia:
- harvennustiheyden hallintaan

0 2 4 6 8 10 12 14 16

Haasteet tyomaatasolla (n =71) - puun laadun tunnistamiseen

Suunnittelu ja ennakkosuunnittelu T ———— 16 - fyysisen ja kognitiivisen kuormituksen
Maasto ja kantavuus | 16 vahentamiseen.

Ajourasuunnittelu (T 16
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= Harvesterinkuljettajat ovat tyytyvaisia nykyisiin teknologioihin ja tiedon esitystapoihin, mutta
suhtautuvat myonteisesti uusien ratkaisujen kehittamiseen.

= |ImoStar-hankkeen tutkimusten jatkokehityksessa tulisi harvesterinkuljettajien mukaan
keskittya:

- Harvennustiheyden hallintaan

Johtopaatokset

N

- Puun ominaisuuksien tunnistamiseen
- Kuljettajan ergonomian parantamiseen
Jaavan puuston mittaamiseen.

= Sensorit tukevat kuljettajaa ilmastokestavan ja monimuotoisuutta huomioon ottavan
puunkorjuun toteuttamisessa. Jarjestelmia suunniteltaessa on huomioitava kustannukset.

= Maantieteellinen sijainti luo eroja olosuhteisiin. Otettava huomioon teknologisessa kehityksessa.

= Sensoreiden tuottama tieto metsaluonnon monimuotoisuudesta tulisi dokumentoida yhteiseen
jarjestelmaan, jossa tieto sailyy pitkalla aikavalilla.
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Harvesterinkuljettajat tyytyvaisia nykyteknologiaan.

Kuljettajat avoimia uusia teknologioita kohtaan.

= Harvennustiheysavustin, puun ominaisuuden

tunnistaminen ja ergonomia.
= Kustannukset ratkaisevat.

= Sensorit ja tarkempi GPS-paikannus edistavat

ilmastokestavaa ja monimuotoisuutta huomioivaa
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